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Pour la fonctionnalité Modbus master de la DT80 la version V8.00 firmware ou supérieure doit étre utilisée
Lire la note Modbus master matériel de référence fourni dans le CD et les sections Modbus dans le
nouveau manuel.

1/ Communications et adressage du dispositif Modbus.

La premiére chose que nous devons faire, c’est d'établir les communications avec les deux dispositifs. Il est
important les deux unités ont des parametres de communications associés réglés mais des adresses
Modbus uniques de dispositif.

Cela exigera de changer la configuration dans des les deux dispositifs pour s’adapter au réseau. On devra
probablement employer le logiciel du fabricant.

Une fois que les deux dispositifs sont configurés, on peut configurer la DT80 pour aussi s’adapter au
réseau.

a) Mode DT80
Regarder la documentation présentée, les communications pour utilisations en RS485 de I'analyseur de
puissance.
Il faut configurer le port Série Serial Sensor Port en Modbus maitre et le RS485
Pour régler le maitre de RS485 et de Modbus ; Utilisez les commandes de Profile :
Profile Sersen_Port Mode=RS485 ' configurer le port Série serial sensor port en RS485
Profile Sersen_Port Function=Modbus_Master ' configurer le port Série serial sensor port en Modbus master

b) Réglages
Aller sur le manuel du Modbus (version anglaise) de l'analyseur de puissance pour trouver les Réglages
RS485 suivants.
Vitesse de transmission = 9600 bauds et aucune parité ; la vitesse de 9600 bauds est non standard pour le
Modbus (la vitesse Modbus par défaut est 19200)
To set these parameters use the profile settings
Pour régler ces paramétres; Utilisez les commandes de Profile ou pour aller plus vite via Detransfer
envoyer les commandes ci-dessous :
Profile Sersen_Port BPS=9600
Profile Sersen_Port Parity=None
PROFILE SERSEN_PORT MODE=RS485
PROFILE "SERSEN_PORT"™ "FUNCTION"="Modbus_Master"
PROFILE '"SERSEN_PORT" "FLOW"="'NOFC"
PROFILE '"MODBUS_SERVER'" "SERSEN_ADDRESS"'="'5"
Profile Sersen_Port Parity=None
PROFILE "SERSEN_PORT" "BPS=9600"
PROFILE SERSEN_PORT BPS=9600
Pour relier les deux dispositifs selon les configurations de cablage du manuel d'utilisation DT80 (voir le
manuel de la version A9 page 167)
FORMAT"B:""DELETEALL
SINGLEPUSH
P56=4

2/ Données Modbus.

e
{- I 5 SERIAL PORT RS485 SERIAL PORT RS485
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Une fois que nous pouvons communigquer nous pouvons alors commencer la lecture des données.
L'analyseur de puissance est dans un format Modbus assez standard ainsi on l'utilisera comme dans les
exemples ci-dessous.

a) Items requis.
La premiére chose que vous devez savoir c’est exactement quels items sur la table on veut lire.
La cartographie Modbus comporte environ 7 pages et on a beaucoup de choix.
On emploiera la tension et le courant triphasés comme exemples.
Ces items sont a la page 12 du manuel de SENECA.
VRMS_3PH pour la tension & IRMS_3PH pour le courant.

b) Type de registre
VRMS_3PH est dans le registre 40141 et 40142 Le 4 a l'avant indique le type de registre Modbus. Ceci
nous indique comment lire ce registre.
On voit a la page 8 du manuel qui indique que le type 4 de registre n'est pas supporté. Comme on liste tous
les registres nous devrions pouvoir employer le type 3 (lecture seulement) ou le type 4 (lecture/écriture)

c) Type et endian de données.
Maintenant nous avons besoin de ce que le type de données le registre maintient.
Dans le Modbus les registres peuvent maintenir un certain nombre de différents types de données. Dans
ce cas-ci, les données sont incluses dans deux registres car la taille de données est de 32bits et le nhom
des registres a des indices au type de données
Si on regarde le registre appelé VRMS_3PH il a deux parties de VRMS_3PH_FL_MSW dans 40141 et
VRMS_3PH_FL_LSW dans 40142.
FL signifie FLoating point, les données sont a virgule flottante. MSW Most Significant Word signifie mot le
plus significatif et LSW Least Significant Word signifie mot le moins significatif.
Comme le MSW est dans le numéro de registre inférieur les données sont dans l'ordre des mots standard.
En résumé, maintenant nous devons accumuler une liste de commande pour lire les registres.
1Modbus(R3:141,MBFS,"VRMS_3PH")

Oou
1Modbus = lire le port « serial sensor » comme Modbus.
= les options de voie démarre ici
R3:141 = Read register 141 as type 3 (read only)
MBFS =Read data as ModBus Float, straight endian.
"VRMS_3PH" =Nom de voie
) = les options de voie stoppe ici.

Autre exemple : IModbus(AD1,R4:135,MBF,""VRMS_A1'",T05,RT3)
La liste de commande pour lire les registres se résume comme suit :
1Modbus(AD1,R4:135,MBF,"VRMS_A1",TO5,RT3)
Ou 1Modbus = lire le port « serial sensor » comme Modbus.
( =les options de voie démarre ici
AD1 =AD1 est I'adresse du module esclave 1 dont on lira le registre ensuite.
R3:141 = Read register 141 as type 3 (read only)
MBFS =Read data as ModBus Float, straight endian.
"VRMS_3PH" =Nom de voie
TO5: time out de 5ms entre 2 tests de lecture minimum
RT3: RETRY. REESSAYERA 3 fois dans ce cas
) = les options de voie stoppe ici
On peut utiliser le paramétre P56=4 pour vérifier les infos de com entre les 2 appareils

Pour l'alimentation 12VDC, ne pas oublier d’ajouter pwrl2v=1 sur une voie manuelle comme indiqué ci-
dessous :

v PP DTBOG-3
¥ 3¢ On logger activation
# alim12v
» A% Schedule_1 (A) Use the text area below to directly

pwri2v=1
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2/ Exemple de PROGRAMME DT85 Modbus.
*JOB=ST203 COMPILED=2010/04/13 09:53:38
"TYPE=dt80
DT=\d
BEGIN"'ST203"
CATTN
"Spans and polynomial declarations
"Thermistor declarations
"Switches declarations
"Parameter declarations
"Global declarations
RS1S
"schedule definition
RA('B:"",ALARMS:0V:100KB,DATA:OV:1MB)1M LOGONA GA
"MODULE ADRESSE 1
1IModbus(AD1,R4:135,MBF,""VRMS_A1",TO5,RT3)
1Modbus(AD1,R4:137 ,MBF,""VRMS_B1",T0O5,RT3)
1Modbus(AD1,R4:139,MBF,"VRMS_C1",TO5,RT3)
1IModbus(AD1,R4:141 ,MBF,"VRMS_3PH1",T0O5,RT3)
1Modbus(AD1,R4:143,MBF,"1_A1",T05,RT3)
1Modbus(AD1,R4:145,MBF,"1_B1'",T05,RT3)
1Modbus(AD1,R4:147 ,MBF,"1_C1',T05,RT3)
1Modbus(AD1,R4:149,MBF,"1_3PH1",T05,RT3)
1Modbus(AD1,R4:151,MBF,"W_A1",T05,RT3)
1Modbus(AD1,R4:153,MBF,""W_B1',T05,RT3)
1Modbus(AD1,R4:155,MBF,"W_C1',T05,RT3)
1Modbus(AD1,R4:157 ,MBF,"W_3PH1",T05,RT3)
1Modbus(AD1,R4:175,MBF,""COS_A1",T05,RT3)
1Modbus(AD1,R4:177 ,MBF,"™ COS _B1",T05,RT3)
1Modbus(AD1,R4:179,MBF,"™ COS _C1",T05,RT3)
1Modbus(AD1,R4:181,MBF,"™ COS _3PH1",TO5,RT3)
1Modbus(AD1,R4:185,MBF, "ENER_A1",T05,RT3)
1Modbus(AD1,R4:187,MBF," ENER _B1"™,TO5,RT3)
1Modbus(AD1,R4:189,MBF," ENER _C1"™,TO5,RT3)
1Modbus(AD1,R4:191,MBF,"™ ENER _3PH1",T05,RT3)
"schedule definition
RB(*'B:",ALARMS:0V:100KB,DATA:0V:1MB)1M LOGONB GB
"MODULE ADRESSE 2
1Modbus(AD2,R4:135,MBF,""VRMS_A2",T05,RT3)
1Modbus(AD2,R4:137,MBF,""VRMS_B2",T05,RT3)
1Modbus(AD2,R4:139,MBF,""VRMS _C2",T05,RT3)
1Modbus(AD2,R4:141,MBF,""VRMS 3PH2",TO5,RT3)
1Modbus(AD2,R4:13,MBF,"1_A2",T05,RT3)
1Modbus(AD2,R4:145,MBF,"1_B2'",T05,RT3)
1Modbus(AD2,R4:147 ,MBF,"1_C2",T05,RT3)
1Modbus(AD2,R4:149,MBF, " 1_3PH2",T05,RT3)
1Modbus(AD2,R4:151,MBF,"W_A2",T05,RT3)
1Modbus(AD2,R4:153,MBF,""W_B2'",T05,RT3)
1Modbus(AD2,R4:155,MBF,""W_C2",T05,RT3)
1Modbus(AD2,R4:157 ,MBF,""W_3PH2",T05,RT3)
1Modbus(AD2,R4:175,MBF,""COS_A2",T05,RT3)
1Modbus(AD2,R4:177 ,MBF,"™ COS _B2",T05,RT3)
1Modbus(AD2,R4:179,MBF,"™ COS _C2",T05,RT3)
1Modbus(AD2,R4:181,MBF,"™ COS _3PH2",TO5,RT3)
1Modbus(AD2,R4:185,MBF, "ENER_A2",T05,RT3)
1Modbus(AD2,R4:187,MBF," ENER _B2",TO5,RT3)
1Modbus(AD2,R4:189,MBF," ENER _C2",TO5,RT3)
1Modbus(AD2,R4:191,MBF,"™ ENER _3PH2'",T05,RT3)
END
"end of program file
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3/ Réglages des S203 TA
Position des switchs sur les S203 TA pour le réglage des adresses et de la vitesse :

&
Relier le réseau MODBUS avec I'interface S107USB au PC

RS 485

ﬂ

Rouge - (A)
120 X
Transparent RIS (8)
CTS
B
Noir D

Lancer le logiciel Z-NET 3 version 3595 REVISION 20860

Il ne faut utiliser que la version anglaise car la version frangaise ne fonctionne pas

Apres avoir relié le réseau MODBUS avec l'interface S107USB au PC; Il faut utiliser le logiciel Z-
NET 3 fourni:

& cnFzemML
@ Data Recorder
et

- Seneca Z-NET3
-[Q Seneca Z-NET3 -

Régler le port série comme suit:

SLAVE

COM port Baud Rate Data Bits Parity

3 v | 9800 v| s v ) None
O Even

Stop Bits Timeout {mSec)

1 v | [1000 | © odd

C | < Parameters | Variables | Digital Variables | b
Values &
Module 1: 5-203TA (1 -
2 Phase A Tension Zo.448) v Phase A Active Power S3seme| W Phase A CosPhi Goesies Costpdas
Modde 21 5.200TA (2) Phase B Tension o] v Phase B Active Power o] w Phase B CosPhi 0
Phase C Tension o] v Phase C Active Power o] w Phase C CosPhi 0
Average Tension 5] v Average Active Power 5] w Average CosPhi o
Phase A Current 254.627] ma Phase A Reactive Power 1351684 Var Phase A Energy 0.0510316] Wh
Phase B Current 5] ma Phase B Reactive Power 0] var Phase B Eneray o] wh
Phase C Current 5] ma Phase C Reactive Power Var Phase C Energy o] wh
Average Current 5] ma Average Reactive Power var Triphase Energy o] wh
Frequency Hz Forwarded Value
a = 40v - Correct Acquisition [l Phase B and C Inverted [_]
Vb > 40V - Correct Acquistion [] Error Saving EEPROM []
Ve > 40V - Correct Acquistion [ Energy Reset
Settings
< Confiawation v
4o 52031A-n2- Address 2 Exemple

a) module 1 (cote externe)
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Hardware C ation C

i_v Module 1: 5-203TA (1)
i“ Module 2: 5-203TA (2)

Settings
‘Communication
Baudrate

Address
[s600

> |t
Delay of communication reply

o &

Variables

Digital Yariables

¥b > 40v - Correct Acquisition [_]
Ve > 40V - Correct Acquisition [_]

Output
Parity TA nominal current
@ None 1000.0 3| /5
8 ren Input value for output max

600.0 3|

Input value for output min
0.0 :‘

S-203TA - n.1 - Address 1

4b
Error Saving EEPROM [_]
Configuration
Download
Retrasmitted Phase
Triphase Value | CovpTE
TA
Passive v
~

ErrorLog -~ Terminal Debug
Connect comPort |3

¥ | status:

b) module 2 (cote interne)

Hardware Configuration Configuration | Parameters Variables

E Module 1: 5-203TA (1)

ﬁ.‘] Module 2: 5-203TA (2) Settings

| Communication
Baudrate Address Parity
9600 = [ 2 2 @ None
Delay of communication reply 8

O odd

0 =

Digital Variables

VD > 4uUv - Lorrect Acquisiien ||
Ve > 40V - Correct Acquisition [_]

Output
TA nominal current
| 5.0 :‘ Is
Input value For output max
9000.0 3 |

Input value for output min

[ 003

[ Frequency Compensation

S-203TA - n.2 - Address 2

b
EFfor 5aving EEPRUM || A
Energy Reset 1
Configuration
Download
Retrasmitted Phase
[ Configuration
| Triphase value  ~ o
TA
|Passive v
o]

ErrorLog ~ Terminal Debug
Connect comport |3 v

Status:

c) Réglages des champs

Configuration
Download

Configuration
Upload

: Permet d’écrire la configuration

J : Permet de lire la configuration

Champ

Description/ fonctions

TA nominal current

1000.0 :]

C’est

la valeur maximum de courant d’entrée du TA
pour avoir une sortie courant = 5A

Input value For output max
y 600.0 3 |

C’est la valeur maximum de la quantité retransmise qui
correspond a la valeur maximum de sortie (20 mA/10V)

Input value For output min
| 00 3]

Ceci la valeur minimum de la quantité retransmise qui
correspond a la valeur minimum de sortie (4 mA/0V)

Retrasmitted Phase

Ce champ permet de choisir si la quantité retransmise

Triphase Value v | est triphasée ou monophasée
A Ce champ permet de choisir le type de TA
‘Passive v[

|:] Frequency Compensation

Pas utilisé

On pense quel est le Tl a I'entrée ?

Exemple de 200A
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Champ

Description/ fonctions

TA nominal current
| 1000.0 & |

200 A

Input value For output max

3 X 200000 mA x 570V (Watt)

| 600.0 3 |
Input value for output min 0
[ 0.0 % ]
Retrasmitted Phase Correct
ITriphase Value v ]
LL; Correct
lPassive ~ ‘
[] Frequency Compensation Pas utilisé

Remarque

En attente de confirmer ou corriger ces valeurs.

NB. On peut retransmettre la puissance active triphasée mais pas I’énergie!

d) Cablages électriques des S203 TA

Voici les différents cablages possibles
I\ Confirmer la position du neutre avant branchement sous peine de détérioration /!\

18 _17_16_15.14_13

MONOPHASE ,19_20_21_22_

SANS TI O 0O 00 00 008 8
A e —»
\V/c) 5 Arms Max ZL
N

I'\ Confirmer la position du neutre avant branchement sous peine de détérioration /!\

A3 14 15.16_17_18_ 19_20_21_22
MONOPHASE '

O 00 00 0.0 Q!
AVEC TI
——al
A ‘280 8" (-
VG .4 8
N

I'\ Confirmer la position du neutre avant branchement sous peine de détérioration /!\

A3 14 15 .16 _17_18 19_20_21_22

__________________ -
TRIPHASE QPO O QP PP !
AVEC Tl SANS NEUTRE
A =l )
VG B : ZL
c Bl

I\ Confirmer la position du neutre avant branchement sous peine de détérioration /!\

13_14_15 16 17_18 19 20 21 22

TRIPHASE ISESESESESEISIISISISISE
AVEC Tl AVEC NEUTRE
toud T

A S T It
VG B o ZL
N C Bl

On les a collé sur la facade de la boite comme ci-dessous :

7



e) Exemples de tests réalisés en connexion directe sur les modules S203 TA
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On peut tester directement les modules avec le logiciel en utilisant I'onglet =~ Configuration | et

en cliquant sur le bouton

Tests sur un fer a souder :

I Seneca Z-NET3 - C:\Program Files\Seneca Z-NET3\Progettit2S203TA\2S203TA. znetio

. Les valeurs vont changer directement comme suit :

| (k|
Hardware Configuration ~ Configuration | Parameters | Variables | Digital Variables
Values
Module 1: S5-203TA (1)
Phase A Tension 234.448] ¥ Phase A Active Power 53.58356] W Phase A CosPhi 0.9696168
Module 2: 5-203TA (2) Phase B Tension o] v Phase B Active Power 0] w Phase B CosPhi 0
Phase C Tension o] v Phase C Active Power 0] w Phase C CosPhi 0
Average Tension o] v Average Active Power o] w Average CosPhi 0
Phase A Current 234.627] mA Phase A Reactive Power 13.51884] Var Phase & Energy 0.0910316] Wh
Phase B Current 1] ma Phase B Reactive Power 1] var Phase B Energy 0] wh
Phase C Current mA Phase C Reactive Power Var Phase C Energy 0] wh
Average Current ma Average Reactive Power Var Triphase Energy 0] wh
Frequency He Forwarded Value
¥a > 40v - Correct Acquisition [l Phase B and C Inverted [_]
Vb > 40¥ - Correct Acquisition [_] Error Saving EEPROM []
Ve > 40v - Correct Acquisition [_]
Settings
OK Cancel Appl! S-203TA - n.2 - Address 2
Hardware Configuration " Corfiguration | Parameters | Variables | Digital variables | b
|
Values |
Module 1: 5-203TA (1)
Phase A Tension 234.7006| ¥ Phase A Active Power 52.4187| W Phase A CosPhi 0.9674281 |
@ Module 2: 5-203TA (2) Phase B Tension v Phase B Active Power w Phase B CosPhi
Phase C Tension v Phase C Active Power w Phase C CosPhi
Average Tension Y Average Active Power W Average CosPhi
Phase A Current 231.5666| mA Phase A Reactive Power 13.71634| Var Phase A Energy 0.505031 : wh
Phase B Current mé Phase B Reactive Power 1] var Phase B Energy wh
Phase C Current mé Phase C Reactive Power Var Phase C Energy wh
Average Current mé Average Reactive Power Yar Triphase Energy wh
Frequency He Forwarded Yalue
Va > 40v - Correct Acquisition [l Phase B and C Inverted [_]
Vb > 40V - Correct Acquisition [_] Error Saving EEPROM [ ]
Ve > 40¥ - Correct Acquisition [_]
Settin
= | confimration | ™|

OK Cancel

S-203TA - n.2 - Address 2
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Test sur une ampoule 40W :

~ Seneca

Eile Project Onlne Tools 2

bW o [MEEe @ &

Hardware Configuration Configuration | Parameters WVariables Digital Variables a4 b
Values
Module 1: 5-203TA (1 =
E @ Phase A Tension v Phase A Active Power 41.22894] W Phase A CasPhi Dalipdas
ﬁ” ] Module 2: 5-203TA (2) Phase B Tension v Phase B Active Power W Phase B CosPhi
(. | Phase C Tension v Phase C Active Power w Phase C CosPhi
Average Tension ¥ Average Active Power w Average CosPhi
Phase A Current: 175.5141] méA Phase A Reactive Power 0] var Phase A Energy -0.4776567] Wh
Phase B Current mA Phase B Reactive Power 0] var Phase B Energy Wwh
Phase C Current. mA Phase C Reactive Power 0] var Phase C Energy Wwh
Average Current ma Average Reactive Power 0] var Triphase Energy Wwh
Frequency 49.97513] He Forwarded Value 260
Va > 40V - Correct Acquisition [l Phase B and C Inverted [_]
Wb > 40V - Correct Acquisition [_] Error Saving EEPROM [_]
Ve > 40V - Correct Acquisition [_]
Settings
a Canfinratinn b
[ ] 5-203TA - n.1 - Address 1
Hardware Configuration | Configuration | Parameters | Variables | Digtal Variables ab|
| values ~
Module 1: 5-203TA (1 i
i Phase A Tension 233.4793] v Phase A Active Power 41.22894] W Phase A CosPhi Eotaiate
iﬂ Modkile 21 5-203TA (2) Phase B Tension v Phase B Active Power w Phase B CosPhi
. | Phase C Tension v Phase C Active Power W Phase C CosPhi
Average Tension v Average Active Power W Average CosPhi
Phase A Current 176.2126] mA Phase A Reactive Power 0] var Phase A Energy -0.6689127] Wh
Phase B Current ma Phase B Reactive Power 0] var Phase B Energy 1] wh
Phase C Current mA Phase C Reactive Power 0] var Phase C Energy wh
Average Current ma Average Reactive Power 0] var Triphase Energy wh
Frequency 49.97513 Forwarded Value 260
Va > 40v - Correct Acquisition [Jl] Phase B and C Inverted [_]
Vb > 40V - Correct Acquisition [_] Error Saving EEPROM [_]
Ve > 40¥ - Correct Acquisition [_]
Settings
i Confinnration ]
5-203TA - n.1 - Address 1
_Hardware Configuration Configuration | Parameters | Varisbles | Digital Variables a4p
g Values |
Module 1: 5-203TA (1
{En ‘ W Phase A Tension 5] v Phase A Active Power 42.32325] W Phase A CosPhi 1 Daka tedate
’im ‘ Module 2: 5-203TA (2) Phase B Tension v Phase B Active Power 0] w Phase B CosPhi 0
. | Phase C Tension v Phase C Active Power o] w Phase C CosPhi 0
Average Tension v Average Active Power o] w Average CosPhi 0
Phase A Current. 178.4128] mA Phase A Reactive Power var Phase A Energy
Phase B Current ma Phase B Reactive Power var Phase B Energy 0] wh
Phase C Current. ma Phase C Reactive Power var Phase C Energy 0] wh
Average Current 0] ma Average Reactive Power var Triphase Energy 0] wh

Frequency 49.98009] Hz

Va = 40V - Correct Acquisition [l
¥b > 40v - Correct Acquisition [_]
Ve > 40V - Correct Acquisition [_]

Settings

4/ branchement de la DT85 & des S203 TA

S-203TA - n.2 - Address 2

-+
A) B)
RS485 Device

Forwarded Yalue

Phase B and C Inverted [_]
Error Saving EEPROM [ ]

Confinuration b

Tx

i

Rx

A
RTS
CIS

B
GND
- o+
@A) B)
RS485 Device
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5/ Exemples de Résultats des S203

a) Exemples de tests réalisés en format texte :
2010/04/15 16:08:31 0.624633 VRMS_A2  5.28823
2010/04/15 16:08:31 0.624633 VRMS_B2  6.050305
2010/04/15 16:08:31 0.624633 VRMS_C2  20.793334
2010/04/15 16:08:31 0.624633 VRMS_3PH2 0

2010/04/15 16:08:31 0.624633 I_A2 1.65721e-29
2010/04/15 16:08:31 0.624633 B2 O
2010/04/15 16:08:31 0.624633 LC2 0
2010/04/15 16:08:31 0.624633 I_3PH2 0

2010/04/15 16:08:31 0.624633 W_A2 0

2010/04/15 16:08:31 0.624633 W_B2 0

2010/04/15 16:08:31 0.624633 W_C20

2010/04/15 16:08:31 0.624633 W_3PH2 0
2010/04/15 16:08:31 0.624633 COS_A2 0
2010/04/15 16:08:31 0.624633 COS _B2 0
2010/04/15 16:08:31 0.624633 COS _C2 0
2010/04/15 16:08:31 0.624633 COS _3PH2 0
2010/04/15 16:08:31 0.624633 ENER_AZ2 203.22542
2010/04/15 16:08:31 0.624633 ENER _B2 201.23416
2010/04/15 16:08:31 0.624633 ENER _C2 200.58808
2010/04/15 16:08:31 0.624633 ENER _3PH20
2010/04/15 16:08:35 0.002807 VRMS_A1  13.073298
2010/04/15 16:08:35 0.002807 VRMS_B1  10.119884
2010/04/15 16:08:35 0.002807 VRMS_C1  25.626152
2010/04/15 16:08:35 0.002807 VRMS_3PH1 0

2010/04/15 16:08:35 0.002807 A1 O
2010/04/15 16:08:35 0.002807 Bl O
2010/04/15 16:08:35 0.002807 LC1 O
2010/04/15 16:08:35 0.002807 I_3PH1 0

2010/04/15 16:08:35 0.002807 W_A1 O
2010/04/15 16:08:35 0.002807 W_B1 0
2010/04/15 16:08:35 0.002807 W_C10
2010/04/15 16:08:35 0.002807 W_3PH1
2010/04/15 16:08:35 0.002807 COS_A1
2010/04/15 16:08:35 0.002807 COoS _B1
2010/04/15 16:08:35 0.002807 COS_C1
2010/04/15 16:08:35 0.002807 COS _3PH1 O
2010/04/15 16:08:35 0.002807 ENER_A1 758.15696
2010/04/15 16:08:35 0.002807 ENER_B1 777.07768
2010/04/15 16:08:35 0.002807 ENER _C1 830.50168
2010/04/15 16:08:35 0.002807 ENER _3PH10

0
0
0
0

10
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b) Exemples de tests réalisés sur I'afficheur de la DT85 :

d) Couleur des LED en fonctionnement

La LED verte montre que la communication RS485 est correcte et la LED orange qu’il n'y a pas assez de
tension sur I'appareil.

" . Cablage en Triphasé RIR3333723
11
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Notes :
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Veuillez bien consulter les notes fournies et le manuel d’utilisation.
Pour plus d'informations, Contactez :

= =

156/220 Rue des Famards -
59173 FRETIN.
Téléphone : 03.20.62.06.80
Télécopie : 03.20.96.95.62
contact@dimelco.com
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